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Arbeitszelle naht Kappen auf Lederlenkrader

Dem Roboter das
Nahen beigebracht

Dass man einem Roboter das Nahen beibringen kann, zeigt eine

uberdimensionale Nahmaschine, die Martin Mechanic fir einen

Kunden in der Automobilbranche entwickelt hat.

Die Ingenieure von Martin Mecha-
nic haben schon viele Roboterzel-
len gebaut. Einen solch ungewohn-
lichen Auftrag aber hatten sie noch
nie. Gemeinhin steckt in der Pro-
duktion von Autolenkridern sehr
viel Handarbeit. Aus der Idee, ei-
nen Arbeitsgang vollautomatisch
auszufithren, entstand die Robo-
terzelle MRN 4486. Sie ist
tisch und kompakt; ihre Schenkel-
lingen betragen jeweils 1,50 Me-

uadra-

Is besonders geeignet fiir die

knifflige Aufgabe erwies sich ein
200iD von Fanuc.

De er legt das Lenkrad und
die aufzunihende Lederkappe in
den Robotergreifer. Der fixiert bei-
Mehrfachspannung.
Damit der Nihvorgang

des iiber ein
starten
kann, muss sich der Werker aus

.
in
mediengruppe

konrad

dem Arbeitsbereich bewegen und
die Anlage von auflen verschlie-
fen, um den vollautomatischen
Arbeitsgang zu starten. Der Robo-
ter dreht nun Lenkrad und Kappe
unter der Nihnadel im Kreis, bis
die Naht komplett ist.

Nach Fertigstellung fihrt der Ro-
boter in den Einlege
riick, und der ker
per Knopfdruck wieder frei. Erst
dann kann er das fertig genihte
Die
rung des Nihvorgangs erfolgt di-
relektronik.

ich zu-

bt diesen

Lenkrad entnehmen. Steue-

rekt iiber die Robo
Auch wenn die Anwendung auf
den ersten Blick relativ simpel er-
scheint, so stecken in dieser Ar-
beitszelle immerhin sechs Monate
Entwicklungszeit und Tiftelarbeit,
bis der Roboter exakt ausgerichtet

&

ist und er punktgenau den Nih-
vorgang ausfithren kann. +
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Der LR Mate 200iD
von Fanuc wird in
der Arbeitszelle
flir das Nahen von
Lederlenkradern
eingesetzt
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